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KARTA OPISU PRZEDMIOTU
'Wydzial Automatyki i robotyki
Kierunek Automatyka i Robotyka
Specjalnosé Sterowanie procesami technologicznymi
Semestr VIII Rok akademicki 2026/2027
Stopien studiow 1

Nazwa przedmiotu

Tworzenie komputerowych systemow
automatyki

Kod przedmiotu

TKSA

F.aczna liczba godzin

18 [Tryb [stacjonarmy  |niestacjonarny

Profil ksztalcenia

OsélnoakademiekiA) |Praktyczny (P)

Forma zajeé

Wyktad, laboratorium

Jezyk przedmiotu polski
Liczba punktéw ECTS 3
Prowadzacy zajecia
Forma prowadzonych zajeé wyklad
Wymiar zajeé 9
Stopien naukowy, imie, nazwisko
Prowadzacy zajecia
Forma prowadzonych zajeé laboratorium
Wymiar zajeé 9

Stopien naukowy, imie, nazwisko

Wymagania wstepne

Znajomo$¢ podstaw automatyki.

Zalozenia i cele przedmiotu

Kurs ma na celu zaznajomienie studentow z zasadami
tworzenia komputerowych systemow automatyki,

Metody dydaktyczne

'Wyktad tradycyjny i w postaci prezentacji multimedialnych,

¢wiczenia laboratoryjne z wykorzystaniem komputerow.

Efekty uczenia si¢ (odniesienie do charakterystyk poziomow Polskiej Odniesienie do Odniesienie do
Ramy Kwalifikacji) efektow dla efektow uczenia
kierunku sie wg Polskiej
Ramy
Kwalifikacji
WIEDZA 01. Zna podstawy teorii systemdw, wtasno-
. PR P6S_WG
— absolwent zna i Sci ich podstawowych struktur oraz spo- K_Wo07 P6S WG INZ
rozumie: soby ich rozpoznawania i analizy -~
UMIEJETNOSCI |01. Potrafi pozyskiwaé informacje z literatury, baz da- K U001 P6S UW
— absolwent nych i innych zrédel; integrowac je, interpretowac K U027 P6S_ UW_INZ
potrafi: i krytycznie oceniac, a takze wyciagnac wnioski
oraz formutowac i uzasadnia¢ opinie, posiada
umiejetnosci samoksztatcenia w celu podnoszenia
kompetencji zawodowych.
02. Ma doswiadczenie zwigzane z utrzymaniem urza-
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dzen, obiektow i systemow typowych dla automa-
tyki i robotyki.

01. Rozumie potrzebe i zna mozliwosci cigglego do-
ksztalcania si¢ —podnoszenia kompetencji zawo-
dowych, osobistych i spotecznych, potrafi inspiro-

KOMPETENCIJE wac 1 organizowac proces uczenia si¢ innych
SPOLECZNE 0s0b. K KO01 P6S KK
— absolwent jest | 02. Posiada §wiadomos$¢ odpowiedzialno$ci za prace K K03 P6S_ KO
gotow do wlasng oraz gotowos¢ podporzadkowania si¢ za-
sadom pracy w zespole; potrafi kierowa¢ matym
zespotem, wyznacza¢ cele i okresla¢ priorytety
prowadzace do realizacji zadania.
Tresci programowe
Lp. Tematyka zajeé Liczba godzin
Forma zaj¢¢ - wyktad
Klasyfikacja i struktury bezprzewodowych uktadéow automatyki. Wady 1 zalety
1 technik komunikacji bezprzewodowej w automatyce przemystowe;j. 1
2 Zdalne sterowanie w podczerwieni. 1
Budowa, zasada pracy oraz sposoby wykorzystania systemu GPS. Poziomy
3 doktadnosci oraz rodzaje btedéw wyznaczania pozycji. Charakterystyka i mozliwosci 1
odbiornikow GPS.
Algorytmy regulacji procesow przemyslowych dedykowane na platforme
4 mikrokontrolera: regulator PID, regulator rozmyty i predykcyjny -uruchamianie i 1
testowanie aplikacji.
3 Wprowadzenie w zagadnienia komputerowych systemow automatyki. 1
Charakterystyka rozwiazan i gldéwnych standardéw obowigzujacych w komputerowych
6 systemach automatyki 1
7 Projektowanie komputerowych systemow automatyki 1
8 Implementacja komputerowych systemow automatyki 1
9 Podsumowanie 1
Forma zaj¢¢ - laboratorium
Klasyfikacja i struktury bezprzewodowych uktadéw automatyki. Wady i zalety technik
1 komunikacji bezprzewodowej w automatyce przemystowe;. 1
2 Zdalne sterowanie w podczerwieni. 1
Budowa, zasada pracy oraz sposoby wykorzystania systemu GPS. Poziomy
3 doktadnosci oraz rodzaje btedéow wyznaczania pozycji. Charakterystyka i mozliwosci 1
odbiornikow GPS.
Algorytmy regulacji procesow przemyslowych dedykowane na platforme
4 mikrokontrolera: regulator PID, regulator rozmyty i predykcyjny -uruchamianie i 1
testowanie aplikacji.
3 Wprowadzenie w zagadnienia komputerowych systemow automatyki. 1
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Tres$ci programowe
Charakterystyka rozwiazan i gldownych standardéw obowigzujacych w komputerowych
6 systemach automatyki 1
7 Projektowanie komputerowych systemow automatyki 1
8 Implementacja komputerowych systemow automatyki 1
9 Kolokwium 1

Forma i warunKki zaliczenia
przedmiotu

Aktywnosc¢ i sprawdziany w czasie ¢wiczen oraz egzamin z wykladu.

Metody weryfikacji efektéw

Nr efektu uczenia si¢

uczenia si¢ z sylabusa
Egzamin z wyktadu W01, KOI-K02
Laboratorium U01-U02, 0K1-K02

Literatura podstawowa 1. Kaczorek T., Teoria sterowania i systemow, Warszawa:

Wydawnictwo Naukowe PWN,1999.

2. Cichosz J., An introduction to system identification,
seria: Advanced Informatics and Control, PWr., 2011
3. Kwiecien R., Komputerowe systemy automatyki

przemystowej, wyd. Helion

Literatura uzupelniajaca 1. Materiat podany przez wyktadowce
Naklad pracy studenta
Liczba godzin

Zajecia dydaktyczne 18
Przygotowanie si¢ do zajeé 4
Studiowanie literatury 10
Udzial w konsultacjach
Przygotowanie projektu / eseju / prezentacji itp.
Przygotowanie si¢ do egzaminu / zaliczenia 10
Inne
L.ACZNY naklad pracy studenta w godz. 78
Liczba punktow ECTS 3




